Uppfdlining och analyser av
ounktlighet

Anders Wigren, Trafikverket, TTT



Undersokta snabbtag i 400-serien Goteborg-Stockholm andel RT +2

A
N N\ N\

\l/
AN

100%

7

\,

7~ NGO

\!

A

PN
ANAA
AR

-

-

fo e AN

A \\J
\ S =

\d

90%

~ 0 |
5
9
e
/1 51

<
)%

x\m

"/

b
(4

——_

7%

=

S NO

-«

(

AL
IO

7NN

f V/V
zdd
=3

°f

N

A\
M\_Wy
(7
/

v w
80%

70%

60%
50%
40%
30%

20%

J WioyXd01s
eJpRS WIOYX2031S
gJageisly
alsnly
23uippnH
849gs3uiws|4
e|njulolg
Qlswien

310 pAs aljeapos
euJler

OQUIOIN

eIsaun

|0)
epunju.iolg
Aoyu.ehs
uolsExaAN
wioyaseds
UJBAY 00 S
usyd4

93uIp|OYS
uednisd|ois

2 swjoyauuiey|
diolo88eg
1938 UIA
ols8oH

ows|iy
epoqgsied

3qd s34aqs||eH
pJeSuequadueds s3iaqs|leH
9llelL

ofsueisQ
dioi1s134A
usjeppury

exe
efpoJauul4
ofspieo

sese gy

anels
epoga40L
WjoYo N
surien

2 9PAS
diolewn8ay
diolsuais

2 s3uidoy |e4
Agol4

pAIa||e)

edun [lJaH
epJe3uepn
uapJedsin 8|y
ses3ully
seuaduhug
eulepog eJisep
BJISEA PUNSISION
punsasion
epold4
VETNTEMY
wnJa
uajepadsy
uadsy

BJ1SQ paJtasuor
BJ1SEA paJISUOf
3||lved
usepanes
uax043s|0
seuanes 81003109

25340092109



Vad kravs for att na 95 % punktlighet RT+57?



Ett typiskt 400-tdg som en sekventiell serie

Tidsavvikelse

Fore Rmf Rmf Efter Rmf
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Alternativ 1 for punktliga tag

Tidsavvikelse

Fore Rmf Rmf Efter Rmf
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Alternativ 2 for punktliga tag

Tidsavvikelse
Fore Rmf Rmf Efter Rmf
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Tidsavvikelsens fordelning pa de tre faserna
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Analysmetod

Linjar Regressions modell med stationara tidsseriedata

Scenarier med olika tidsavvikelser (Fore forsta Rmf, Forsta Rmf och Efter forsta Rmf)

Simulering med 100 000 dragningar

Modellberaknad fordelning av tidsavvikelse vid slutstation

Berakning av RT+5



Predictor Importance
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Glidande merforsening hanteras med statistiska fordelningar
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Fore =0 min + Rmf =0 min + Efter = 0 min

Scenario 1

Opunktliga 0,6%

Andel RT+5 99,4%

0,0% 20,0% 40,0% 60,0% 80,0% 100,0% 120,0%



Fore = 0 min + Rmf =5 min + Efter = -4 min

Scenario 6

Opunktliga 6,0%

Andel RT+5 94,0%

0,0% 20,0% 40,0% 60,0% 80,0% 100,0% 120,0%



Fore = -4 min+ Rmf =5 min + Efter = 0 min

Scenario 10

Opunktliga 0,2%

Andel RT+5 99,8%
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Fore = 0 min, Forsta = 5 min, Efter = -4 min

Scenario 6

Opunktliga 6,0%

Andel RT+5 94,0%

0,0% 20,0% 40,0% 60,0% 80,0% 100,0% 120,0%



Fore = 0 min+ Rmf =5 min + Efter = -3 min
Scenario 7

Opunktliga 12,6%

Andel RT+5 87,4%

0,0% 20,0% 40,0% 60,0% 80,0% 100,0% 120,0%



Fore = 0 min + Rmf =5 min + Efter = -2 min

Scenario 8

Opunktliga 22,9%

Andel RT+5 77,1%

0,0% 20,0% 40,0% 60,0% 80,0% 100,0% 120,0%



Fore = 0 min + Rmf =5 min + Efter = -1 min
Scenario 9

Opunktliga 36,8%

Andel RT+5 63,2%

0,0% 20,0% 40,0% 60,0% 80,0% 100,0% 120,0%



Slutsatser

* Den forsta registrerade merforseningen har liten betydelse for
punktligheten RT+5

* Vad som hander efter forsta storningen ar viktigare an vad som
hander fore

* Det ar mojligt att kompensera en genomsnittlig Rmf genom att kora in
tid
* Forsenade snabbtag bor prioriteras extra om de ar forsenade

* Fa langa storningar betyder mer for punktligheten an manga sma



